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Motvation

Bilder von Schadensereignissen mit verschiitteten Personen
fihren tagtdglich die Verwundbarkeit von Wohn-und
Arbeitsstatten vor Augen. Weltweit benotigen Einsatzkrafte

zur schnellen Rettung zeitnah Informationen iiber die genaue

Position verschiitteter Personen, Informationen tiber
die Einsturzgefahr von Trimmern, standardisierte Einsatzab-
laufe sowie Informationen itiber den Gesundheitszustand.

Projektbeschreibung und Ziele

Betrachtet werden ausschlaggebende sozialgesellschaftliche,
notfallmedizinische, einsatzpsychologische, juristische

und technische Aspekte und Herausforderungen fur

eine gezielte und zeitnahe Rettung sowie Bergung von Ver-
schiitteten.Es gilt, jederzeit die Sicherheit von Einsatzkraften
und der Opfer bei natiirlichen oder anthropogenen Katastro-
phen zu gewdhrleisten. Im Vordergrund stehen vor allem
neuartige Ortungsverfahren, mit denen die Lokalisierung
verschitteter und verletzter Personen entscheidend verbes-
sert werden soll. Dazu soll ein tragbares Informationssystem
entwickelt werden.

Innovationen und Anwendungen

Zum Abschluss aller Forschungsarbeiten werden Demonstra-
toren entwickelt, die in Feldversuchen unter realistischen
Einsatzbedingungen getestet werden. Dabei sollen Erkennt-
nisse tiber die Tauglichkeit, die Lokalisierungsgenauigkeit
und die Einsatztaktik gewonnen werden, um die Eignung des
Systems ftir den Einsatz in Katastrophengebieten zu verbes-
sern. Die zu entwickelnden Technologien werden u. a. hel-
fen, Informationen an einer Ungltcksstelle zu sammeln, den
Kommunikations- und Informationsfluss zu optimieren und
gleichzeitig die Einsatzkosten zu senken.

Weitere Informationen
www.i-lov.org

HIGHTECH-STRATEGIE

Nach einem Erdbeben: Suche nach Verschiitteten (Quelle: THW)
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